


CILINDROS, MORDAZAS Y AMORTIGUADORES

Diametro
de émbolo
(mm)

32,40, 50, 63,

LS 80,100, 125

Carrera
(mm)

Diametro
de émbolo
(mm)

Especificaciones Configuraciones

Carrera

(mm) Especificaciones

*Doble efecto
*Embolo magnético
*Amortiguacion
neumadtica.

10-2000

*Doble vastago
*Prolongacion de vastago
*Rosca especial
*Prolongacién de rosca
* Ajustador de carrera

* Doble efecto

32,40,50,63, e o
I 80,100,125, | 102000 Zalb meg
160, 200 mortiguacién

neumatica.

Configuraciones

* Doble vastago
* Prolongacion de vastago
* Rosca especial
* Prolongacion de rosca
* Ajustador de carrera.

. Diémetro Carrera . .
Serie de émbolo Especificaciones
(mm) )
16, 20, 25 5-200
* Doble efecto
)M 32,40, 50,63 5-300 * Embolo magnético
* Amortiguacion elastica

80 5-400

Configuraciones

* Doble vastago
* Prolongacion de vastago
* Rosca especial
* Prolongacion de rosca
* Ajustador de carrera.

Diametro
de émbolo
(mm)

Carrera

() Especificaciones

12,16 5-60
* Doble efecto
* Embolo magnético
apiep! * Amortiguacion elastica
20, 25, 32, 40,
50, 63, 80, 5-100
100

Configuraciones

* Doble vastago
* Prolongacion de vastago
* Rosca especial
* Prolongacion de rosca
* Ajustador de carrera

Diametro
de émbolo
(mm)

cJp 6,10,15

Carrera

(T Especificaciones

5,10,15 * Simple efecto

Configuraciones

* Montaje en panel
* Sin rosca/ con rosca

ACP

Diametro TR
de émbolo ) Especificaciones
(mm)
32,40 5-200
* Doble efecto
* Embolo magnetico
50,63 5-250 . q o A
Amortiguacion elastica
80,100 5-300

Configuraciones

* Doble vastago

* Prolongacion de vastago

* Rosca especial
* Prolongacion de rosca
* Ajustador de carrera

Carrera
(mm)

Diametro de
émbolo (mm)

10, 25, 40, 50, 80, 100

10, 25, 40, 50, 80, 100, 125,
60, 200

10, 25, 40, 50, 75, 80, 100, 125,

RO 5280 150, 160, 175, 200, 250, 300

Especificaciones

* Doble efecto
* Embolo magnético
* Amortiguacion elastica

Didmetro
de émbolo
(mm)

Carrera
(mm)

6 10,20, 30, 40, 50
10 10,15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75
oxs 10,15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75,
720725 80,90, 100
. 10,15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 75,
80,90, 100, 160, 200

Especificaciones

* Doble émbolo
* Doble efecto
* Embolo magnetico
* Amortiguacion elastica
* Guia deslizante

Carrera
(mm)

Didmetro de
émbolo (mm)

12,16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

20, 30, 40, 50, 75,100, 125, 150,

2025 75,200

32,40, 50,63

25,50, 75,100, 125, 150, 175, 200

Especificaciones

* Doble efecto
* Embolo magnético
* Amortiguacion elastica
* Guia deslizante
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CILINDROS, MORDAZAS Y AMORTIGUADORES

DE

Diametro | Carrera | Carrera
de émbolo | lineal | giratoria | Especificaciones Configuraciones
(mm) (mm) (mm)
25 13 13
* Doble efecto . —
™ 32,40 15 13 * Angulo de giro i dergcha 0 izquierda
90° * Brazo simple o doble.
50,63 20 16

Diametro

Serie
(mm)

de émbolo

Carrera
giratoria
(mm)

Carrera
lineal
(mm)

Especificaciones Configuraciones

10,20, 30 o PR
QOGS *P Giro derecha o izquierda

* P Angulo de

giro 90°. *P Brazo simple o doble.

10,20,30,50

Carrera (mm) ‘

Especificaciones

MHZ2

10 4
16 6
20 10 * Doble efecto
* Detector para sensor de proximidad.
25 14
32 22
40 30

'

Serie

Tamafo ‘

Angulo de apertura y cierre ‘ Especificaciones

* Doble efecto

30°a-10° * Detector para sensor de proximidad.

Amortiguador hidraulico

Max. energia de Max. energia de

Diametro de

Amortiguador hidraulico

Max. energia de Max. energia de

Diametro de

Modelo Carrera (mm) absorcion por ciclo absorcion por Modelo Carrera (mm) absorcion por ciclo absorcion por
rosca (mm) hora (Nm) rosca (mm) (Nm) hora (Nm)
AC-0806 AD-1410 25,000
AD-2016 20 16 25 30,000
AC-1005
AD-2525 25 85 70,000
25
AC-1008 AD-2540 40 100 80,000
AD-3350 33 50 300 110,000
AC-1210
AD-3625 36 25 300 110,000
AC-1412 AD-3650 36 50 300 100,000
AD-4225 25 260 125,000
AC-2020
AD-4250 42 50 500 150,000
AC-2525 25 25 80 70,000 AD-4275 75 750 180,000
» www.dewitneumatica.mx » contacto@dewitneumatica.mx 35



ACTUADORES

DE k7%

DM3

* Disefo ligero y compacto.

* Longitud minimizada.

* Alto rendimiento y vida util.
* Rosca macho o hembra.

Coémo ordenar:

Didmetro de

Serie Montaje . Carrera Rosca de vastago Embolo magnético
émbolo
Ejemplo: DM3 - B 20 X 1000 - F A
| DM3 | | B = Montaje basico || 20 =diametro de 20 mm | 100 | En blanco = externa A =Coniman
25 =didmetro de 25 mm F =Interna
32 =didmetro de 32 mm
5 A B *Revisar carreras disponibles, en tabla de carreras.
Especificaciones Técnicas
Diametro de émbolo 20 mm 25 mm 32mm 40 mm
Tipo de accionamiento Doble efecto
Tipo de amortiguacion Anillos elasticos en ambos lados
Deteccion de posiciones Con accesorio (sensor de proximidad)*
Tipo de fijacion Con accesorios
Posicion de montaje Indistinta
Fluido de funcionamiento Aire comprimido previamente filtrado
Max. presién de funcionamiento 0.7 MPa
Min. Presion de funcionamiento 0.05 MPa
Temperatura -10a60 °C
Rango de velocidad 50 a 750 mm/s
Carrera 0 (rosca macho) 130 gr 190 gr 260 gr 460 gr
I[I)Drec)sé)ucé%-(lj Carrera 0 (rosca hembra) 120 gr 160 gr 240 gr 420 gr
Eeoadsonalpegeess 40 gr 60 gr 80 gr 110 gr

* Sensor compatible DS1-U

» www.dewitneumatica.mx



MORDAZAS NEUMATICAS m

Fuerza (N)*

Didametro de embolo Carrera F\{/%Ss%géjg E— Ftocess Dlz\i/rénsgls)ode r%ﬂnrﬁ)é't??a

DM3-B20X25-A 25

| DM3-820x50-A | 50

| DM3-B20X75-A | 75

| DM3-B20X100-A | 100

oM 8201254 | 125 125
DM3-B20X150-A 150

| DM3-B20X200-A | 200

| DM3-820x250-A | 250

| DM3-B20X300-A | 300

| DM3-B20X25F-A | 20 s 188 N 158 N 8mm M5x0.8

| DM3-B20X50F-A | 50

| DM3-B20X75F-A | 7

| DM3-B20X100F-A | 100

OM3820K125F-A | 125 Hembrs
DM3-B20X150F-A 150

| DM3-B20X200F-A | 200

| DM3-B20X250F-A | 250

| DM3-B20X300F-A | 300
DM3-B25X25-A 25

| DM3-B25X50-A | 50

| DM3-B25X75-A | 75

| DM3-B25X100-A | 100

Errry
DM3-B25X150-A 150

| DM3-B25%200-A | 200

| DM3-B25%250-A | 250

| DM3-B25X300-A | 300

| DM3-B25X25F-A | 25 2 294N 247N 10 mm M5x0.8

| DM3-B25X50F-A | 50

| DM3-B25X75F-A | 75

| DM3-B25X100F-A | 100

OM3 8251254 | 125 Hembrs
DM3-B25X150F-A 150

| DM3-B25X200F-A | 200

| DM3-B25X250F-A | 250

| DM3-B25X300F-A | 300

» www.dewitneumatica.mx



MORDAZAS NEUMATICAS m

Fuerza (N)*

Didmetro de embolo Carrera Ff/‘gssgggds — — Di?’/g'ﬁ;rgoode rg::unrggit?cna
DM3-B32X25-A 25
DM3-B32X50-A 50
DM3-B32X75-A 75
DM3-B32X100-A 100
DM3-B32X125-A 125 M'\:‘gi?‘; s
DM3-B32X150-A 150
DM3-B32X200-A 200
DM3-B32X250-A 250
DM3-B32X300-A 300

32 482N 414N 12mm Rc1/8

DM3-B32X25F-A 25
DM3-B32X50F-A 50
DM3-B32X75F-A 75
DM3-B32X100F-A 100
DM3-B32X125F-A 125 Hembra M6x1
DM3-B32X150F-A 150
DM3-B32X200F-A 200
DM3-B32X250F-A 250
DM3-B32X300F-A 300
DM3-B40X25-A 25
DM3-B40X50-A 50
DM3-B40X75-A 75
DM3-B40X100-A 100
DM3-B40X125-A 125 Macho M14x1.5
DM3-B40X150-A 150
DM3-B40X200-A 200
DM3-B40X250-A 250
DM3-B40X300-A 300
B 40 . 754N 661N 14 mm Rc1/8
DM3-B40X50F-A 50
DM3-B40X75F-A 75
DM3-B40X100F-A 100
DM3-B40X125F-A 125 3‘;2"1"’;
DM3-B40X150F-A 150
DM3-B40X200F-A 200
DM3-B40X250F-A 250
DM3-B40X300F-A 300
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MORDAZAS NEUMATICAS
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Grafica de carga lateral admisible en el extremo del vastago

100

Carga lateral admisible en el extremo del vastago (N)

10 =
032
225 —
220 [ —— |
1 I —
10 50 100 150 200 250 300
Carrera del cilindro (mm)
Vista en seccion (Materiales)
1 2 3 4 5 6 7 8 9 6 DESCRIPCION MATERIAL
\ / / (B Tuerca vastago Hierro
‘ - Jj’ A\ i y Al Vastago Hierro cromado duro
N ] EI Tuerca de montaje Hierro niquelado
— ZB casquilla Aleacion de cobre
Sl Culata Aluminio
[ Tope elastico Uretano
/Al Camisa Acero inoxidable
3 Embolo Aluminio
Bl Anillo guia Resina
S Juntas NBR
L] L]
Dimensiones
Distancia entre caras B2 H> .
z Rosca hembra en extremo del vastago
O MM Q NI 2x P 2x NN Rosca hembra MM
/ al i i - Profundidad A1
F I~ 2
i i - <Z( Distancia entre caras KA e
/ - S
e a q
Distancia entre caras B 1| AL 1.5 1.5
NA A F Longitud efectiva de rosca _ZZ + Carrera
2x FL
H S + Carrera X

ZZ + Carrera
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MORDAZAS NEUMATICAS

Didmetro
20 145 | 12 | 14 | 26 | 8 | 30 s | 13| 105 31 | 6 | 8] 27 | 6 | M8x125 24 | M20x1.5 | M5x0.8 | 55 | 99
25 17.5 15 17 32 10 26_00.033 13 | 105 34 55 8 33 8 M10x1.25 30 M26x1.5 | M5x0.8 | 56 | 103
32 175 | 15 | 17 | 32 | 12 | 26%q | 13| 105 34 | 55| 8 | 37 |10 | M10x125 | 345 | M26x15 | Rcl/8 |62 | 109
40 235 | 205 | 22 | 40 | 14 | 33, | 16 | 135 42 | 76 | 10 | 46 12 M14x1.5 42 M32x2 Rc1/8 | 67 | 125

M4 x 0.7

8 20 M5 x 0.8 89
12 20 M6 x 1 95
13 21 M8 x 1.25 104
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ACTUADORES CILINDRICOS NEUMATICOS

I WIT

* Disefo ligero y compacto.
* Simple efecto o doble efecto.
b2 * Alto rendimiento y vida util.

Como ordenar:

Ejemplo:

MJ2 -

15"

| MJ2 | | B = Montaje basico |

6 = didmetro de 6 mm

Max. presion de funcionamiento

10 =diametro de 10 mm

16 = diametro de 16 mm

Especificaciones Técnicas

taje Didmetro de émbolo - Embolo magnético
B 10 X S A

En blanco = Doble efecto

A =ConIman |

S = Simple efecto

*Revisar carreras disponibles, en tabla de carreras.

Diametro de émbolo 6 mm ‘ 10 mm ‘ 16 mm
Tipo de accionamiento simple y doble efecto

Conexién neumatica M5x0.8

Rosca del Vastago M3x0.8 ‘ M4x0.7 ‘ M5X0.8

Tipo de amortiguacion

Anillos elasticos en ambos lados

Deteccién de posiciones

Con accesorio (sensor de proximidad) *

Tipo de fijacion

Con accesorios

Posicion de montaje

Indistinta

Fluido de funcionamiento

Aire comprimido previamente filtrado

0.7 MPa

0.2 MPa (simple efecto)

Min. Presion de funcionamiento 0.12 MPa

0.15 MPa (simple efecto)
0.06 MPa

Temperatura

-10a60 °C

Rango de velocidad

50 a 750 mm/s

* Sensor compatible DS1-U

Pesos, actuador cilindrico simple efecto

Didmetro de

émbolo

Carrera (mm)

@6 mm
@210 mm
@16 mm

11gr 16 gr 18 gr 23 gr = = = =
28 gr 359r 44 gr 53 gr = = = =
63 gr 80 gr 102 gr 124 gr 145 gr 188 gr 224 gr 250 gr
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ACTUADORES CILINDRICOS NEUMATICOS

Peso actuador cilindrico de doble efecto

Peso del producto Peso adicional
(carrera 0 mm) (por cada 15 mm de carrera)

@10 mm 24 gr 4gr

Didmetro de émbolo

Tabla de carreras disponibles

dziinr;f)té?o Carreras estandar (mm)
6 - 15 30 45 60 - - - - - - -
10 Simple efecto - 15 30 45 60 - - - - - -
16 = 15 30 45 60 70 - 100 125 150 - -
6 - 15 30 45 60 - - - - - - -
10 Doble efecto 10 15 30 45 60 = 75 100 125 150 = o
16 15 30 45 60 o 75 100 125 150 175 200

Vista en seccion (materiales)
Simple efecto

06 4 9 101112 8

With auto switch

210, 216 I 2345678 8 4 9 1011 12

a

With auto switch

Doble efecto

06
Rubber bumper

With auto switch

010, 216
Rubber bumper

il |

With auto switch

1 | Vastago

No. | DESCRIPCION | MATERIAL

Acero inoxidable

Tuerca de vastago

Acero laminado

Tuerca de montaje

Acero laminado

Culata

Aluminio

Muelle

Acero

Acero inoxidable

2
3
4
5
6 | Camisa
7
8
9

Asiento de resorte Aluminio
Tope eldstico Uretano
Embolo Aluminio

10 | Junta de embolo NBR

11 | Iman =

12 | Anillo guia Resina

- | Juntas NBR

\[o} ‘ Descripcion ‘ Material

1 | Véastago Acero inoxidable
2 | Tuerca de véastago Acero laminado
3 | Tuerca de montaje Acero laminado
4 | Culata Aluminio

5 | Camisa Acero inoxidable
6 | Tope elastico Uretano

7 | Embolo Aluminio

8 | Junta de embolo NBR

9 | Iman =

10 | Anillo guia Resina

- | Juntas NBR
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ACTUADORES CILINDRICOS NEUMATICOS m

Diametro de . Rosca de Fuerza (N)* Diametro de Conexién
Modelo Carrera Accién i . o~
embolo vastago Empuje Retroceso vastago neumatica
MJ2-B6X15-SA 15
MJ2-B6X30-SA 30
Simple efecto (fuerza del resorte)
MJ2-B6X45-SA 45
MJ2-B6X60-SA 60
@6 mm M3x0.8 169N 3mm M5x0.8
MJ2-B6X15-A 15
MJ2-B6X30-A 30
Doble efecto 127N
MJ2-B6X45-A 45
MJ2-B6X60-A 60
MJ2-B10X15-SA 15
MJ2-B10X30-SA 30
Simple efecto (fuerza del resorte)
MJ2-B10X45-SA 45
MJ2-B10X60-SA 60
MJ2-B10X10-A 10
MJ2-B10X15-A 15
MJ2-B10X30-A @10 mm 30 M4x0.7 471N 4mm M5x0.8
MJ2-B10X45-A 45
MJ2-B10X60-A 60 Doble efecto 395N
MJ2-B10X75-A 75
MJ2-B10X100-A 100
MJ2-B10X125-A 125
MJ2-B10X150-A 150
MJ2-B16X15-SA 15
MJ2-B16X30-SA 30
MJ2-B16X45-SA 45
MJ2-B16X60-SA 60
Simple efecto (fuerza del resorte)
MJ2-B16X75-SA 75
MJ2-B16X100-SA 100
MJ2-B16X125-SA 125
MJ2-B16X150-SA 150
MJ2-B16X15-A 15
@16 mm M5x0.8 120.6 N 5mm M5x0.8
MJ2-B16X30-A 30
MJ2-B16X45-A 45
MJ2-B16X60-A 60
MJ2-B16X75-A 75
Doble efecto 108.8 N
MJ2-B16X100-A 100
MJ2-B16X125-A 125
MJ2-B16X150-A 150
MJ2-B16X175-A 175
MJ2-B16X200-A 200

*Fuerza calculada a una presion de 0.6 MPa.
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ACTUADORES CILINDRICOS NEUMATICOS
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Dimensiones

DIAMETRO
DE EMBOLO

10
16

DIAMETRO
DE EMBOLO

Simple efecto - @ 6 mm

80"
5401 M6X1.0 Y o3
) M5X0.8 = )
: @ 1 M5 X 0.8
uiil
o =) J
7
8 L 0
— 15 | 1L8]l.3 6-03]
28 39.5 + Carrera
67.5 + Carrera
Simple efecto-@ 10y @16
Y GB_
80 ipi .
NN Piping port M5 x 0.8
& MM )
Q
-2 (@ s
o RZ
B 550/ A F| [NA INB|
H S + Carrera
Z + Carrera

15 112 | 139 5 28 M4X0.7 | 56 | 9.5 M8 X 1.0 455 53 65 77 o ® =
15 118 | 199 5 28 M5X08 | 56 | 9.5 M10X 1.0 455 54 66 78 84 108 126 138
Doble efecto @ 6
540 80"
M3X0.5 M6X1.0 14.5 M5 x 0.8
&> - M5 x 0.8
X 0 S T &
® =it IR {16
Z 1 -
15 8 16 2l
12 28 B2 49.3 + Carrera ==
77 + Carrera
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ACTUADORES CILINDRICOS NEUMATICOS m

Doble efecto @10y @16

Q2
ol
Y GA M5x08
o NN

7 MM a T

Q, H ; H
N7 |
o Z § Il

BSs A F_| NA
H S + Stroke
Z + Stroke

DIAMETRO

DE EMBOLO
10 162 | 12 14 8 8 5 28 | M4X0.7 | 125 | 95 M8 X 1.0 46 74 8 55
16 162 | 18 20 8 8 5 28 | M5X0.8 | 125 | 95 M10X 1.0 47 75 14 8
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MORDAZAS NEUMATICAS m

=

* Disefio compacto de perfil plano (ideal para aplicaciones
con espacios reducidos).

* Excelente fuerza de agarre, gracias a su doble embolo.

* Doble efecto.

MHF2 * Posibilidad de montaje en sus 4 direcciones.

Cémo ordenar:

Ejemplo:  MHF2 - D 12
| MHF2 | | D =Doble efecto | 8 = didametro de 8 mm

12 =diametro de 12 mm

16 = didametro de 16 mm

20 = didmetro de 20 mm

Especificaciones Técnicas

Modelo MHF2-D-08 MHF2-D-12 MHF2-D-16 MHF2-D-20

Tipo de accionamiento Doble efecto

Funcién de sujecion Paralelo

Numero de mordazas 2

Forma constructiva Pindn/Cremallera

Diametro 8 mm 12 mm 16 mm 20 mm

Fuerza de agarre* 19N 48N 90N 141N

Conexién neumatica M3x0.5 M5x0.8

Carrera de apertura y cierre* 65 mm 155 mm 16 mm 20 mm

Tipo de amortiguacion Anillos elasticos en ambos lados

Deteccion de posiciones Con accesorio (sensor de proximidad) =

Tipo de fijacién Con rosca interior.

Posicion de montaje Indistinta

Fluido de funcionamiento Aire comprimido previamente filtrado

Lubricacién No requiere lubricacion

Presién de funcionamiento 0.15 MPa - 0.7 MPa 0.1 MPa - 0.7 MPa

Temperatura -10a60°C

Repetibilidad +0.05 mm**

Frecuencia max. de trabajo 120 c.p.m

Peso del producto 65 gr 155 gr 350 gr 645 gr

*!Valores calculados con una presién de 0.5 MPa, a una distancia de agarre de 20 mm.

*2 ambos lados.

** Sensor compatible DS1-H

** valor sin aplicar una carga de offset sobre el dedo. Si se aplica carga de offset sobre el dedo, el valor max. es £0.15 mm debido a la influencia del contragolpe (juego) del sistema de pifidn y cremallera.
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MORDAZAS NEUMATICAS
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MHF2 Mordaza neumatica plana paralela

Grafica de fuerza efectiva de agarre

Estado de amarre externo

o o © ©
F F
MHF2-D-08
30
s Presion: 0.7 MPa
= 1
<= 1
5 —— 0.6 MPa
8 |
& 0 T—F——o5mPa
el
g 0.4 MPa
9]
z
0.3 MPa
10
0.2 MPa
0 10 20 30 40
Punto de amarre L (mm)
MHF2-D-16
140
————t—— Presi.(')n: 0.7 MPa
120
_ 0.6 MPa
£ 100
f=
i) 0.5 MPa
4]
5 80
g 0.4 MPa
o]
g 60
2 0.3 MPa
40 0.2 MPa
20
0 20 40 60 80 100
Punto de amarre L (mm)

Estado de amarre interno

o8

ol

MHF2-D-12
|
70 [ Presion: 0.7 MPa
80— 06 MPa
<
c
g S0 e 05 MPa
[
8 4
% 0 ——— 0 4 V|Pa
8
5 30 0.3 MPa
—
20 0.2 MPa
10
0 20 40 60 80
Punto de amarre L (mm)
MHF2-D-20
210 | |
Presion: 0.7 MPa
|
180 |
0.6 MPa
= |
< 160 j
S 0.5 MPa
]
a 120
Py 0.4 MPa
kel
g 60 0.3 MPa ™
CIJ
2
40 0.2 MPa —
20
0 20 40 60 80 100
Punto de amarre L (mm)
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MORDAZAS NEUMATICAS
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MHF2 Mordaza neumatica plana paralela

Grafica de punto de sujecion maxima

Estado de amarre externo

SIS

1

-+-

|-
H Punto de prension

(|t

Estado de amarre interno

r
'

'
'
T
iy

\ Punto de prension

H
MHF2-D-08
50
40 A,
’b%
2.
o
— =1,
£ %
£ 30 .
x %
N N
520
<
)
g N
4 N,
10 \
0 10 20 30 40 50
Punto deamarreL [mm)]
MHF2-D-16
100
80
B
£ 60
T
o
N
540
Kss
)
>
20 N
0 60 80 100
Punto deamarreL [mm]

* La pinza neumética debe utilizarse de forma que el punto de
agarre de la pieza «L» y la cantidad de voladizo «H» estén dentro
del rango mostrado para cada presién de trabajo en las graficas
siguientes.

* Si el punto de agarre de la pieza esté fuerade los limites de rango,
puede reducirse la vida util de la pinza neumética.

MHF2-D-12
80
60 )
’%,._
(0)
— ,)-'0
€ &
£ %
= Q\P r)
T 0N, %
g SN
5 %
ke
S
o
s,
20 oY
G ,\O
Y
AN
%
0 20 40 60 80
Punto deamarreL [mm]
MHF2-D-20
100 »
o
(o)
%.
%
80 2,
%
€
£
T
o
N
©
[
Ke)
=
0 20 40 60 80 100
Punto deamarreL [mm]
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MORDAZAS NEUMATICAS
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Vista en seccion (materiales)

Fuerza externa sobre los dedos.

Carga vertical admisible (FV)

Momento méx. admisible

Momento de flector (Mp) | Momento flector lateral (My)

Momento torsor (Mr)

MHF-D-8 58N 0.26 0.26 0.53
MHF-D-12 98N 0.68 0.68 1.4
MHF-D-16 176 N 14 1.4 2.8
MHF-D-20 294N 2 2 4

MHF2-D-08

PN

—
P I

12

NO | DESCRIPCION | MATERIAL

MHF2-D-12 / MHF2-D-16 / MHF2-D-20

7=
[

I
[ =

NO | DESCRIPCION

1 | Cuerpo Aluminio 12 | Seguro Acero inoxidable laminado
2 | Embolo Acero inoxidable 13 | Cremallera Acero inoxidable

3 | Unién Acero inoxidable 14 | Imén -

4 | Riel guia Acero inoxidable 15 | Bola de acero Acero al cromo extraduro
5 | Mordaza Acero inoxidable 16 | Anillo guia Resina sintética

6 | Tope de rodillo Acero inoxidable 17 | Rodillo Acero al cromo extraduro
7 | Pindn Acero al carbén 18 | Rodillo del tornillo de regulador | Acero al cromo extraduro
8 | Tapén A Aluminio 19 | Pin de centrado Acero inoxidable

9 | Tapén B Aluminio 20 | Junta del émbolo NBR

10 | Tapén C Aluminio 21 | Junta de tapén NBR

11 | Tope elastico posterior Goma de uretano
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Dimensiones
MHF2-D-08

2xM3 x05 prof.derosca4
{Rosca de montaje)

MHF2-D-12

2xM4x07 prof.de rosca 5

(Rosca de montaje)

2
* 4 |=
4xM2.5 x0.45 prof. de rosca 3 %
(Rosca de montaje el adaptador)
4xM3 X0 prof.de rosca 4 "
{Rosca de montaje)
4xM4x07 prof. de rosca 5 28 4xM3 x 05 prof.de rosca4.
(Rosca de montaje) (Rosca de montaje del adaptador)
=
A ] i o o
hid hia < |1 i
3
~ +0.02¢
10 10 axozm_ 9 (9% pror2
9 9 2x@2.5H 9[‘0”15)010725
1a 1
Montaje de detectores magnéticos
2xM3 X0 prof.de rosca 4 o = Montaje de detectores magnéticos
(Rosca de montaje) 2 158 . 5 2xMax07 prof. a0
— "’l 38 deroscas 20
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' F ' s | = b " ShES
D N SERE 5 ; .
T
os |2 J [z Jos M3 05 Conexidn ciere
08 0s w01 17 % e e Ja M x0
1 1 203, (Camara de ietede dedos)
Cusndo esté cerrado ) N 7 o
" huien 0' fom E—
: Gty 12 2 3mara de apertura
‘Cuando esté abierto 4xM4x 07 prof. de rosca 10 de dedos) referencia del dedo
(Rosca de montaje)
q o 3 g
- 2xM3 x05 prof.derosca7 16 3 o|F L g
z g HE b
2| 8 (Rosca de montaje) - Elz ) g
8l 8 —c g - EH
4 HH So s|g =
MR S W EEE 2
S|Es = 1 bl
. DR Y N < N *
id] : -
D 0319 (™) prot 3
] +0.02: e 4, 42 4
0251 9 (0% prot25 - T T 1 Usa los tonillos Allen Detalle de seccién A
t para los orificios de montaje.
3 3 23
M25x045
e Accesorio:Tornillo Allen
a 15 (tornilo especial)
ol s e de montaje de los
detectores magnéticos
AccesorioiTomillo Allen
Tomillo especia) Dimensiones de a ranura de montaje
Ge oS detectores magnéticos
2xM5 x 08 prof. de rosca 5.5 2xM6x 1 prof.derosca 6
MHFZ-D-] 6 (Rosca de montaje) MHFZ'D'ZO (Rosca de montaje)
¢ ] * e P
2 5¢
8XM4x07 prof.deroscad 6 kM08 Mot delroscalsS| 8XM4 x0.7 prof.de rosca 4 4 4XM6x 1 prof.de rosca 6
Rosca demontajedel adaptader Rosca de montaje) {Rosca de montaje deladaptador) (Rosca de montaje)
& B 3
& ® i
‘r@ ol &[ @ ®© @ K]
2x03H 915°%) prot3 2x034 9 (3”) prof.3
15 5 5 Msx08 G G
(Camara de cierre de dedos) 75 A A 75 M5x08
2xM5 0.8 prof. de rosca 5.5 (Camaadedere
72 (Rosca de montaje) 50 2xM6x 1 prof.derosca 6 Mont: de dedos)
(rosca de montaje) &
52 2 86
33
. L 5
EAbaE] SR T
+ a g & o | @ gond oo | @ 3
U |\ L1 ] )\ ‘ ki - - © 8 T 8
) S| 9 5 5
2l s | lla2
12 12 279 12 31 | 3 1.2
0 Plano de 12 N 329
e l+— referencia o plano de
indoestiahierd 16 +1 (Camara de aperturade dedos) 98! dedo EErh OF M5X0.5 ia
Canbyesiains 20 1 orara e opertura del dedo
2xMs x 08 prof.de rosca 12 2x MGxilpcof.Cefioscall5
(Rosca de montaje) 38 25 Bescelcelnontals)
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MHS3

Serie

Ejemplo: ~ MHS3

* Disefo ligero y compacto.

* |deal para sujetar piezas de diferentes diametros.

* Excelente fuerza de agarre.
* Doble efecto.

* Posibilidad de montaje en 2 direcciones.

Coémo ordenar:

Diametro de émbolo
D 16

| MHS3 | | D =Doble efecto | 16 = didmetro de 16 mm

Especificaciones Técnicas

20 = diametro de 20 mm

25 = diametro de 25 mm

32 =diametro de 32 mm

40 = diametro de 40 mm

50 = diametro de 50 mm

Modelo MHS3-16D

Tipo de accionamiento

Funcién de sujecién

Ndmero de mordazas

Forma constructiva

Diametro 16 mm

Agarre externo 14N
Fuerza de agarre*
Agarre interno 16N

Conexién neumatica M3x0.5

Carrera de apertura y cierre* 4mm

Tipo de amortiguacion

Deteccion de posiciones

Tipo de fijacion

Posicion de montaje

Fluido de funcionamiento

Lubricacion

Presién de funcionamiento

Temperatura

Repetibilidad

Frecuencia max. de trabajo

Peso del producto 58 gr

MHS3-20D MHS3-25D MHS3-32D MHS3-40D MHS3-50D
Doble efecto
3 puntos
3
Palanca
20 mm 25 mm 32mm 40 mm 50 mm
25N 42N 74N 118N 187 N
28N 47N 82N 130N 204N
M5x0.8
4 mm 6 mm 8 mm 8 mm 12 mm
Anillos elasticos en ambos lados
Con accesorio (sensor de proximidad) =
Con rosca interior.
Indistinta
Aire comprimido previamente filtrado
No requiere lubricacion
0.2 MPa - 0.6 MPa 0.1 MPa - 0.6 MPa
-10a60 °C
+0.01 mm
120 c.p.m 60 c.p.m
96 gr 134 gr 265 gr 345 gr 515¢9r

*!Valores calculados con una presién de 0.5 MPa, a una distancia de agarre de 20 mm (@ 16 a @25) y 30 mm (232 a @50).

*2 Ambos lados.
** Sensor compatible; DS1-H (para @16, @20 y @25 ), DS-M (para @32, @40 y @50).
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MHS3 Mordaza neumatica de tres dedos

Punto de agarre

Agarre externo

Punto de agarre
1/ T
|

RIS

L
Agarre interno

b

Grafica de agarre interno

Grafica de agarre externo

MHS3-16D MHS3-16D
25 25
~__| Pressure 0.? MPa
z — | z 2 —_| Pressure 0.6 MPa
S \&[MPa v —
g 15 ‘ g 15 0.5 MPa
© ———__ 04MPa ©
3 3 — | 0.4MPa
o 10 © 10 T —
g ———_ | 0.3MPa 5 — 03MPa
Z L 02MPa | e —
5 : f\ 5 02 MPa
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
Punto de agarre L (mm) Punto de agarre L (mm)
MHS3-20D MHS3-20D
40 e 0 A M L T
&Tsure palilre 35 | Pressure 0.6 MPa
35 I I
| 05MPa 80 [
Z 30 \’\ = ———1_0.5MPa
Z < 25 '
£ o5 0.4 MPa £ ~
— o~ . — \
> \\ S 20 0.4 MPa
S 20 0.3 MPa g I
e | T 15 — 0.3 MPa
g1 0.2 MPa B T
9] i 9]
2 10 —— — 3 10 ———0.2MPa
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Punto de agarre L (mm) Punto de agarre L (mm)
MHS3-25D MHS3-25D
70 ‘
\\ 60 \
60 Pressure 0.6 MPa \ Pressure 0.6 MPa
\\ | 50 = S |
< 50 ~ =
< Q5 MPa < \\ 0.5 MPa
= 40 \\\ % 40 .
©
o ~0.4MPa =2 B 0.4 MPa
7} — v 30 —
< 30 —— kel \\
8 ——_03WPa & 1 0.3MPa
R g 20— Iy
10 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto de agarre L (mm) Punto de agarre L (mm)
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MHS3 Mordaza neumatica de tres dedos

Grafica de agarre interno

MHS3-32D MHS3-63D
120 ' | |
| Pressure 0.6 MPa 500 |
—
100 l | Pressure 0.6 MPa
= \wa Z 400 |
o 80 f o ———__0.5MPa
5 — | 0.4MPa 5 T
300
S I — 1 04MPa
g 0.3MP v T
© [S— : a ©
© —— T 500 0.3 MPa
g 4 02 MPa 5 P
() b
.2 MP
z | z ———{ 02MPa
20 0.1 MPa 100 0.1 MPa
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 100
Punto de agarre L (mm) Punto de agarre L (mm)
MHS3-40D
200
= T Pressure 0.6 MPa
% 160 T~ i
= \
S 120 WP
~—
0.4 MPa
v 24 MF
8 8o — 0.3 MPa
@ —
L | 02MPa
40 0.1 MPa
0 10 20 30 40 50
Punto de agarre L (mm)
MHS3-50D
350
__ 300
=z ~_| Pressure 0.6 MPa
o 250 '
D 500 — 0.5 MPa
S ~— I~ |
B 50 - 0.3MPa 04 MPa
N
— ——
L 100 0.2MPa ——
- \_\\.
50 _0.|1 MPT
0 10 20 30 40 50 60 70
Punto de agarre L (mm)
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MHS3 Mordaza neumatica de tres dedos

Grafica de agarre externo

MHS3-32D MHS3-63D
100 T Pressure 0.6 MPa 500
2 80 ——05MPa 2 400 e~ Pressure 0.6 MPa
e | = | MP
% 60 — 0.4 MPa © 05 MPa
g —_— g 300 — 0|4 Ve
| a
3 0.3 MPa 3
S 40 ; — & 200 0.3 MPa
o 0.2 MPa o
2z | 2 I 0.2 MPa
20 ' i
0.1 MPa 100 0.1 MPa
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 100
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MHS3-40D
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Z 160 ~~—_ Pressure 0.6 MPa |
< —
2 120 E— 0.5 MPa
(]
o T ————_ | 04MPa
— 04
8 s0 0.3 MPa —
(]
2 0.2MPa | |
40 0.1 MPa
0 10 20 30 40 50
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MHS3-50D
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<
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s L= — 1]
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Vista en seccion (materiales)

10 212 7 5 9 13
\ 1] /[ | ‘

Dimensiones
MHS3-16D

M3 X0.5
Puerto apertura de dedos)

M3X05
(Puerto cierre de dedos)

6xM3 x 0.5 prof. cuerda 5
Rosca para fijacién del accesorig

N

Abierto 7
Cerrado 5

@30

4

Abierto 17
Cerrado 15

Im
)
5
5
2HY0 %5

E
|
o

3x@3.4 através de 6.5 prof. avellanado 8
PL.D.25 (Barreno de montaje)

r Dimensiones de la ranura de l
montaje del detector magnético |

3XM3x05 prof.4.5
PLD25 (Rosca de montaje)

NO | DESCRIPCION

| MATERIAL

Nota

1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anonizado duro

2 | Pistén Aleacién de aluminio Anonizado duro

3 | Cdmara Acero al carbono Tratamiento térmico
4 | Dedo Acero al carbono Tratamiento térmico
5 | Tapa Aleacion de aluminio Anonizado duro

6 | Topede rodillo Acero inoxidable

7 | Perno de piston Acero inoxidable

8 | Iman =

9 | Retenedor tipo C Acero al carbono Capa de fosfato
10 | Sello de piston NBR

11 | Sello de varilla NBR

12 | Sello NBR

13 | Sello NBR

14 | Tornillo cabeza plana Acero al carbono Cromado de Zinc

ranura en cruz

MHS3-20D

M5X08

X038
(Puerto cierre de dedos)

38

w

35

Abierto 8
Cerrado 6

@36

Abierto 20
Cerrado 18

3x@3.4a través de 6.5 prof. avellanado 9.5

PC.D.29 (Barreno de montaje)

Dimensiones de la ranura de a
montaje del detector magnético |

TPuerto apertura de dedos)

3xM3 %05 prof.6
PCD.29 (Rosca de montaje)
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M5X08
[Puerto apertura de dedos)

©26H9, prof. 1.5

3H9"prof. 3

3xM4x0.7 prof. 6
PCD34 (Rosca de montaje)

TPuerto apertura de dedos)

A4H9™™)

3% M5 x 0.8 prof. 7.5

MHS3-25D
15 7
X08
(Puerto cierre de dedos)
40
6xM3x0.5 prof. cuerda 6
Rosca para fijacion del accesorig 3 ‘ 37
IS =
|8
£
5] F
Al 2 g
ols
28
N g 3|8 4% i
¥ -1 g =
= [y
6HO" % I,LL
12 %° 5. 8
&
3x@4.5 a través de 8 prof. avellanado 10
PC.D34 (Barreno de montaje)
r Dimensiones de la ranura de 1
montaje del detector magnético |
—
MHS3-40D
17 .2 M5X08
X08
(Puerto cierre de dedos)
6 M4 prof.cuerda 8 47
Rosca para fijacion del accesorio 3 i
Blm
28 =2
£ =
2(£ ol
2|3 5[E
sle [
y 2|8 B ]
8
[ o
8H9 a5 g
16 EY
<185 2
-

3x@5.5 através de 9.5 prof. avellanado 9

PC.D44 (Barreno de montaje)
Dimensiones de la ranura de

‘ montaje del detector magnético ‘

PC.D.53 (Rosca de montaje)

MHS3-32D

6x M prof. cuerda 8
Rosca para fijacion del accesorio

Abierto 32

8H.qs

3X@4.5 a través de 8 prof. avellanado 9
PL.DA44 (Barreno de montaje)

MHS3-50D

6x M5 X 0.8 prof. cuerda 10
Rosca para fijacion del accesorio,

Cerrado 28

X038
(Puerto cierre de dedos)

44

M5X08
TPuerto apertura de dedos)

©@34H9;"™ prof. 2

a1

Abierto 12
Cerrado 8

@52

20
2Ho 025

Dimensiones de la ranura de
montaje del detector magnético

3xM4x07 prof.6
PC.DA4 (Rosca de montaje)

T

M5X0.8
TPuerto apertura de dedos)

M5X08
(Puerto cierre de dedos)

@52H9;"" prof. 2

'3x@5.5 a través de 9.5 prof. avellanado 12

PC.D.62 (Barreno de montaje)

r—

55
3 52
e g
|8
HE
3|E [
i 28 B g
= §
sl
H
35 :[
=|S
10HY, g2
18 2 375
B

Dimensiones de la ranura de
montaje del detector magnético

3% M5 x 0.8 prof. 10
PCD.62 (Rosca de montaje)
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MHY2

Ejemplo:

Especificaciones Técnicas

E EK)

* Apertura de 180°.
* Excelente fuerza de agarre.
* Doble efecto.

Cémo ordenar:

MHY2 - D 16

| MHY2 | | D =Doble efecto | 10 = diametro de 10 mm

16 = diametro de 16 mm

20 = didmetro de 20 mm

25 =didmetro de 25 mm

Modelo

Tipo de accionamiento

Funcién de sujecion

Numero de mordazas

Forma constructiva

Diametro

Fuerza de agarre*

Conexién neumatica

Angulo méx. de apertura y cierre»

Tipo de amortiguacion

Detecciéon de posiciones

Tipo de fijacion

Posicion de montaje

Fluido de funcionamiento

Lubricacién

Presién de funcionamiento

Temperatura

Repetibilidad

Frecuencia méx. de trabajo

Peso del producto

MHY2-D-10 MHY2-D-16 MHY2-D-20 MHY2-D-25
Doble efecto
Radial
2
Leva
10 mm 16 mm 20 mm 25 mm
0.16 Nm 0.54 Nm 1.10 Nm 2.28 Nm
M5x0.8
180° apertura
-3° cierre
Anillos elasticos en ambos lados
Con accesorio (sensor de proximidad) =
Con rosca interior
Indistinta
Aire comprimido previamente filtrado
No requiere lubricacion
0.1 MPa - 0.6 MPa
-10a60°C
+£0.2 mm**

60 c.p.m

64.8 gr 138 gr 297.8 gr 537.29r

*!Valores calculados con una presién de 0.5 MPa.
*2 Ambos lados.
** Sensor compatible DS1-H

**Valor sin aplicar una carga de offset sobre el dedo. Si se aplica carga de offset sobre el dedo, el valor max. es +0.15 mm debido a la influencia del contragolpe (juego) del sistema

de pifén y cremallera.
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MHY?2 Mordaza neumatica radial 180°

&

Punto de agarre

&

Grafica de fuerza efectiva de agarre

MHY2-D-10 MHY2-D-25
T ’ 1
10 | | 100 Presién: 0.6 MPa
Presién: 0.6 MPa \
8 0.5 80l 0.5 \
2 \ z \ N
P 04 | N ? 60 0.4
s 6 N 5 N N
H 03 \ \ g 03 \\
L a
el = hel
E 4 \\\\\ @ 40 \ E\\
() [
2 0.2 32 0.2 S~ ~—
iy \\\> 2 \ \\\\.
2 —
0.1 \:\ 0.1 \\\\ —
— ——
o " 20 30 40 50 60 0 30 40 50 60 70 80 90
Punto de amarre L (mm) Punto de amarre L (mm)
MHY2-D-16 MHY2-D-20
T T
35 \ [ | %0 Presion: 0.6 MPa
Presion: 0.6 MPa
%0 0.5 40 N
_ 2 N N s 0.5 \\\\
=~ 0.4 \ [
£ 20 AN \\\ 5 0104 \\ ~N
2 g RN
% 5 93 \\\ N s 2o 03 \\
N N —~
N ] \
g N \\\ Z 0.2 ~ 1
T 10 ~— \ \\
\\t 10 —~—
| — 0.1 — ]
5 . \\ T
0 20 30 40 50 60 70 0 3 40 50 60 70 80
Punto de amarre L (mm) Punto de amarre L (mm)
Punto de agarre
60

o

o\

£ MHY2-10D
z \ MHY2-16D
g 30 N MHY2-20D
g MHY2-25D
& 20
\g\
_———
0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6

Presion P (MPa)
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MHY?2 Mordaza neumatica radial 180°

Graficas del momento de inercia del accesorio

MHY2-D-10 MHY2-D-16
12 3.0
e =
' £
2 1.0 5 25
b X
= 5 /
z 08 / Z 20
o =
% 06 / 215 /
3 3
£ o4 S 10
: / F
o / g
s 02 / S 05 7
0 0.1 0.2 0.3 04 05 o 0.1 0.0 0.3 04 05
Tiempo de operacién (s/90°) Tiempo de operacion (s/90°)
Grafica de carga axial
MHY2-D-20 MHY2-D-25
~ 6 20
E / —
1 5 E
2 - /
T / 2 15
b
=z 4 = /
= / =
Y ©
2 3 2 10 /
v £
© v
o
g 2 E /
£ § 5
2 5 /
/ 2
0 0.2 0.4 0.6 0.8 0 0.2 0.4 0.6 08 1.0

Tiempo de operacién (s/90°) Tiempo de operacion (s/90°)
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MORDAZAS NEUMATICAS

Vista en seccion (materiales)

MHY2-D-10 MHY2-D-16 MHY2-D-20
MHY2-D-25
10 10 4 10 [ 4
4
7
7 S 9 7 . 9
]2\ — 9 ]2\ 18 13 18
I —
— 2 11— ) 2
14— ——17 % — ' n—e L 20
[—— /:
6 — /.h 3 | — 5 66— \] 7 ]4//.' = 17
»
o
19 15 19 5 6 5
15 19 15
NO ‘ DESCRIPCION ‘ MATERIAL 13 | Rodillo de contra leva Acero al carbén
1 | Cuerpo Aluminio 14 | Imén -
5> | Embolo Acero inoxidable 15 | Anillo de retencion Acero al carbdn
{26y @S Al 16 | Perno Acero inoxidable
3 | Véstago Acero inoxidable 17 | Junta de émbolo NBR
4 | Mordaza Acero inoxidable 18 | Junta de Vastago NBR
5 | Tapon POM 19 | Junta de Tapén NBR
6 | Anilloguia POM 20 | Juntade perno NBR
7 | Eje de mordaza Acero inoxidable
8 | Buje de vastago Acero de aleacion sinterizado
9 | Buje de mordaza Acero de aleacion sinterizado
10 | Placa final Acero inoxidable
11 | Tope eléstico Goma de uretano
12 | Contraleva Acero al cromo extraduro
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Dimensiones

MHY2-D-10

MHY2-D-16

12

Area de montaje para accesorio

4xM3x0.5

(Montaje con rosca para accesorios)

—0.005
6 —o025

30

e

& <

\ 2xM3X0.5 profundidad 4

(Montaje con rosca)

2xM3 X 0.5 profundidad 6,
por ambas caras

(Montaje con rosca)

2x@3.4

(Montaje taladro pasante)

=

22

M5 x 0.8

(Conexién neumética,

cierre)

4xM3x0.5
(Montaje con rosca para accesorios)

14

Area de montaje para accesorio

S— —¢
¥
S
b— o
18
35
2
47.5
58
M5 x 0.8
(Conexién neumdtica,
apertura)
T ©
i T B
N_H#HJ / U
T
23 7

&
A4

==

¢
F &

\ 2xM4X0.7 profundidad 5

(Montaje con rosca)

(Conexién neumética,

cierre)

8 6038
5 4 x M4 X 0.7 profundidad 8,
N e por ambas caras
(Montaje con rosca)
b 2x@43
= / (Montaje taladro pasante)
— — prd
L] j==r=1 hd
= 8 8
L
==} &
o 20
< -
X
M
2.5
55.5
69
M5 x 0.8
(Conexion neumatica,
apertura)
T
— o
T
M5 x 0.8 25 7

Posicion para castillo

Posicion para casquillo de centrado

L
A
S

u <

3Hg* 002 profundidad 3

011H9 * 5% profundidad 6

Posicion para castillo

Posicion para casquillo
de centrado

2 xM4 X 0.7 profundidad 8
(Montaje con rosca)

30
38

017H9 * %% profundidad 1.5

25

3H9 * %%%° profundidad 3
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MORDAZAS NEUMATICAS

DE

Dimensiones

MHY2-D-20

MHY2-D-25

4xM4x0.7

2 x M5 X 0.8 profundidad 8
(Montaje con rosca)

42

(Montaje con rosca para accesorios)

—0.005
10 —ooes

18

-1
3

Area de montaje para accesorio

4xM5x0.8

2x M5 X 0.8 profundidad 10,
por ambas caras

Posicion para casquillo
de centrado

+
@ T

4H9 * %% profundidad 4

2x M5 X 0.8 profundidad 8

/ (Montaje con rosca)

L

ﬁ
16
26

021H9 * °0% profundidad 1.5

Dimensiones de ranura para sensor

(Conexion neumética,
cierre)

* (Montaje con rosca)
2x055
(Montaje taladro pasante)
— e &
] A
T t
8 f \ 8
T T
N p—— oy
== D
55 25
50 Posicion para castillo
4
69
86
M5 x 0.8
(Conexién neumdtica,
apertura)
TiT
U
o
M5 x 0.8 32 8

2x M6 X 1 profundidad 10
(Montaje con rosca)

—

50

(Montaje con rosca para accesorios)

—0.005
12 o025

4

2.5

2.

Area de montaje para accesorio

12

:
@@
i

4xM6 X 1 profundidad 12,
por ambas caras

(Montaje con rosca)

2 x 06.6 through
(Montaje taladro pasante)

Posicion para casquillo
de centrado

I

4H9* 4% profundidad 4

2x M6 X 1 profundidad 12
(Montaje con rosca)

I &

)
e

R

<

18
30

026H9 * %92 profundidad 1.5

Dimensiones de ranura para sensor

— —
—f & & &
: : :
Il Il |
Q T T T ¢
T + T
— t + +
= & o —
© 30
= Posicion para castillg/
60
5
86
107
M5x0.8
(Conexion neumatica,
apertura)
1IN
171 Pid n
111 X 3
. o
M5 x 0.8 42 8
(Conexion neumética,
cierre)
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MORDAZAS NEUMATICAS

I WIT

Accesorios para MHZ2

o
Z
<<
=
=

MHZ2-10
MHZ2-16
MHZ2-20
MHZ2-25
MHZ2-32
MHZ2-40

MODELO

MHZ2-D-10-COVER

MHZ2-D-16-COVER

MHZ2-D-20-COVER

MHZ2-D-25-COVER

MHZ2-D-32-COVER

MHZ2-D-40-COVER
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